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1. Gyrostat : ωΓΩ×  
Le bus aura tendance à basculer vers la 
droite.  
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Nous avons 3 masses ponctuelles et deux solides (poulies). Soit les positions des masses m, 3m, 5m et la poulie M : z1, z2, 
z3, z4. 
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5.1 1. Système complet 
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5.2 
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5.3 Il y a conservation de l’énergie étant donné que toutes les forces en présence dérive d’un potentielle et qu’il n’y a pas de 
frottement. 
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S8E3 : Erreur d’écriture, le résultat était correct : {
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S8E5 : 40 / 1  yrad sω π= et non 40 / 1xrad sω π=  

S9E2.2 : L’équation de Lagrange donnée est celle en : d T T Q
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Pour les problèmes relatifs au Tps et aux laboratoires, contactez Emmanuelle.Vin@ulb.ac.be 
Pour les problèmes relatifs aux projets Matlab, contactez CFAO.Matlab@ulb.ac.be 
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http://cfao.ulb.ac.be/cfao/ >Teaching>mécaII>Tps. Login : student, mot de passe : newton 


