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3.1 Centre de masse du volant G : 9r/10 à partir de A avec r=3R/2. (r/3+r=2R). Moment cinétique en A :  
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L’énergie cinétique :  
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3.2 
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3.3 Pour la demi sphère pleine. 
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 Pour le cylindre plein.  
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 Pour le cône. 
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 Pour le volant complet : 
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