Faculté des Mécanique rationnelle
Sciences 2e candidature 2002-2003
Appliquées Corrigé de la séance 11
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M =TQw ou T =mR?=40kgm? Q=523,65"; w—R—o 032125

=> M= 672,8 Nm tend a faire descendre 1’avant du bateau.

672,8 Nm 0,6R ,+672,8—0,9R, =0
1000 key . R,+R,=9810

T 600 900 T
R Rgp

}:> R, =5426 et R, =4384

L’axe OA subit un moment de torsion de /2w ou 7=2,97 kgm?;
02=148,155"; 0= 0,5s" =>C=220 Nm
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T=T+T,+T, = 0% |+| —mv: +—ad. @ |+| —mv
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%MA— m, 4 =M (0)+2lcosOY,
L= — — ml? .— — - =
ou M =My +M 4 =| =01, +(Mg, + AG, xRy )
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h i X D/ => X, = F(0)+2ml(sin 60 + cos 66?)
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ex3seancell.zip
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T = mi*6? (% —sin gj et V=—mgl (% sind —2cos gj - Fg. V() : dV=-dr=-(M(@)d@)=-(-I'dp)

Comme l'angle ¢ diminue lorsque le moment I” travail, le travail est négatif. d0=-2dp =>dV = —Fﬁ

—_—— = m1234§—2mlzésing—lmlzézcosg—émglcosé’—mglsing—z= 0
2 2 2 2 2




Rc¢ (1 composante inconnue) : Th. mom. cinétique en O pour I’ensemble du systeme
ou Th. mom. cinétique en A pour la tige AB seule.

Ro (2 composantes inconnues) : Th. rés. cinétique et connaissant R¢

Ra (2 composantes inconnues) : Th. rés. cinétique pour OA seule (avec Ry connue)

ex4seancell.zip

Energie cinétique : T :%mvé +%5 =G.5
L= . 0 012 —wcos b 2
—a_)fG.a_)z—(—a)cosﬁ wsind 0) 0 m— O wsing =—m—(92+w2sin29)
2 2 12 .
e 0
0 0 m—
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AG = i+isin¢9 Tx—icosHT
2 4 4 Y
P N (S LI LU U I
Vg =—c0s001, +—sin001, + ox AG =>vg =—0’+—w? 1+ —sinf
4 4 16 4 2

7 . Plo1. Y
T =—ml?0* + —ml*w*sin*0 + mw*—| 1+ —sin 6

48 24 2
Energie potentielle : V' = —mg%cos 7

. 2
i@_L_@_L = lmlzﬁ —imlza)zsinﬁcosﬁ —ma)zl— 1+lsin0 cosH-i—mgisinG =0
dt 060 00 96 12 8 2 4
Lorsque CD est en équilibre relatif, & = constante et 6 =0

7 . / .
Emla)zsm900s6’+ maﬂzcosﬁ =mgsinf

ex5seancellb.zip

Projets Matlab : Toutes les questions peuvent aussi étre posées par mail (emmanuelle.vin@ulb.ac.be) ou a
Charles Cuvelliez le vendredi 17h45 en UA6.219

Permanence de mécanique rationnelle
Mardi 11/03/2003 de 13h a 14h a la salle de réunion

Erratum S9-E1.b

(x:X=0 => x=Xt+x,
=0 => y=gt
m . k ) Yoy Y=Yl + X
e e A B
4 2 0: ——(1n°0)=0 =>n*0+2nn0=0 et —n*0=C
4 2dt(77 ) %0 + 2117 >
m m - m 2C?
—H—-—n0+k(n-1)=0 = —ij— +k(n-1)=0
X (n-1) X (7-1)
La 4me équation peut aussi s’obtenir avec le théoréme de la conservation de I’énergie : T+ V = E,

d(T+V)

2
~ :m(2xx+2yy)+z(27777+2777792+27729¢9)+k(77—l)77:O >277—m772(m772j +k(n-1)=0
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